COORTE A.A. 2015/2016 CdS MAGISTRALE AUTOMAZIONE
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LM 25 [2015/2016 [IAM| 1 | 1 |INO7109225 |Teoria dei sistemi ING-INF/04 9 |[72] X |caratterizzante 9 9
LM 25 (2015/2016 |IAM| | | 1 |IN0O4101673 |Controllo digitale ING-INF/04 6 | 48| X [caratterizzante 6 6
Analisi reale e complessa- Real and Complex
LM 25 [2015/2016|IAM| | | 1 |INP4063746 |Analysis MAT/05 9 | 72| (1) [affine 9 9
LM 25 |2015/2016 [IAM| | [ 2 |IN12103136 |Fisica matematica MAT/07 nove | 72| (1) [affine nove 9
LM 25 [2015/2016 |IAM| | | 2 |INO4119565 |Stima e filtraggio ING-INF/04 9 | 72| X [caratterizzante 9 9
LM 25 [2015/2016|IAM| | | 2 [INO2043880 |Laboratorio di controlli - Control Laboratory ING-INF/04 | 9 | 72| X |caratterizzante 9 9
Identificazione di sistemi dinamici - System
LM 25 [2015/2016 | IAM| 1l | 1 |INN1029473 |Identification ING-INF/04 9 | 72| X [caratterizzante 9 9
Progettazione di sistemi di controllo - Control
LM 25 [2015/2016|IAM| Il [ 1 |INL1000418 |System Design ING-INF/04 9 | 72| X [caratterizzante 9 9
Almeno un insegnamento affine tra i
seguenti: 9 X 9 9
Programmazione matematica- Mathematical
LM 25 |2015/2016|IAM| | | 1 |INP4063827 [Programming MAT/09 nove [ 72| (3) |affine nove 9
LM 25 |2015/2016 | IAM| | | 1 [IN09111793 [Elettronica analogica ING-INF/01 |nove| 72 affine nove 9
LM 25 |2015/2016|IAM| | | 1 [INP3054110 [(Elettronica per I'energia 1 - Power Electronics ING-INF/01 |nove| 72 affine nove 9
LM 25 |2015/2016|IAM| | | 1 [IN12102462 |Elaborazione numerica dei segnali ING-INF/03 |nove| 72 affine nove 9
Reti di telecomunicazioni - Telecommunication
LM 25 |2015/2016|IAM| | [ 1 [INN1027895 [networks ING-INF/03 |nove| 72 affine nove 9
LM 25 |2015/2016|IAM| | [ 1 |IN14112348 |Dati e algoritmi 2 ING-INF/05 |nove| 72 affine nove 9
LM 25 |2015/2016 | IAM| | [ 1 [INN1027795 [Sistemi di misura per I'automazione ING-INF/07 |nove|72 affine nove 9
Almeno 21 cfu caratterizzanti tra i seguenti: 21 X 21 21
LM 25 |2015/2016|IAM| | | 1 |INL1001819 [Azionamenti elettrici ING-IND/32 |nove| 72 caratterizzante |[nove 9
LM 25 |2015/2016|IAM| | | 1 [IN03112370 [Controllo dei sistemi meccanici ING-IND/13 | sei |48 caratterizzante sei 6
LM 25 |2015/2016 | IAM| | [ 2 |IN0O4100755 |Automazione industriale ING-INF/04 | sei | 48| (2)|caratterizzante sei 6
LM 25 |2015/2016|IAM| | | 2 Sistemi ecologici ING-INF/04 | sei |48 caratterizzante sei 6
Robotica, visione e controllo - Robotics, Vision
LM 25 |2015/2016 | IAM| Il [ 2 |INP4063809 |and Control ING-INF/04 |nove| 72 caratterizzante |nove 9
Tecniche avanzate di controllo - Advanced
LM 25 |2015/2016 | IAM| Il [ 2 |INL1000334 |Topics in Control ING-INF/04 | sei | 48| (2)|caratterizzante sei 6
LM 25 IAM] 1711 a scelta 9 X 9 )
LM 25 IAM] 11 Prova finale 21 X 18 3 21
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