I.1

AUGUSTO FERRANTE

Curriculum vite et studiorum

I Biografia

Informazioni personali

Nato a Piove di Sacco il 5 agosto 1967. Coniugato. e-mail: augusto@dei.unipd.it
Lingue straniere conosciute: Inglese (buona conoscenza), Spagnolo (conoscenza di base).

[.2

1.

I.3

Titoli di studio

18 luglio 1991: Laurea in Ingegneria Elettronica, indirizzo “Sistemi e Controlli”, con
punti 110/110 e lode presso I'Universita degli Studi di Padova. (Titolo tesi di laurea:
“Algoritmi di computer algebra per il calcolo delle basi di Grobner”. Relatori: Proff.
E. Fornasini e G. Marchesini).

27 ottobre 1995: Dottorato di Ricerca in Ingegneria dei Sistemi presso I’Universita degli
Studi di Padova. (Titolo tesi di dottorato: “Realizzazione Stocastica e Parametriz-
zazione dei Fattori Spettrali Minimi”. Relatore: Prof. M. Pavon. Studi svolti presso
il Dipartimento di Elettronica ed Informatica dell’Universita di Padova e 1’ Institute of
Theoretical Dynamics, University of California, Davis, USA, frequentato per 10 mesi).

Esperienza accademica

. Novembre 1991 — febbraio 1995: Dottorando presso il Dipartimento di Elettronica ed

Informatica dell’Universita di Padova.

Settembre 1994 — giugno 1995: Professore a contratto presso il Dipartimento di Inge-
gneria Elettrica Gestionale e Meccanica dell’Universita di Udine.

. Luglio 1995 — ottobre 1998: Ricercatore presso il Dipartimento di Ingegneria Elettrica

Gestionale e Meccanica dell’Universita di Udine.

Novembre 1998 — ottobre 2001: Professore Associato presso il Dipartimento di Elet-
tronica e Informazione del Politecnico di Milano.

Novembre 2001 — febbraio 2006: Professore Associato presso il Dipartimento di Inge-
gneria dell’Informazione (DEI) dell’Universita di Padova.

Marzo 2006 — febbraio 2009: Professore Straordinario presso il Dipartimento di Inge-
gneria dell’Informazione (DEI) dell’Universita di Padova.

Da marzo 2009: Professore Ordinario presso il Dipartimento di Ingegneria dell’Informa-
zione (DEI) dell’Universita di Padova.
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II Profilo scientifico e attivita di ricerca

II.1 Attivita di ricerca

L’interesse scientifico di A. Ferrante si colloca nell’area della teoria dei sistemi, del controllo
e della stima. La sua attivita si ¢ concentrata nei problemi di modellizzazione, filtraggio,
realizzazione stocastica e ottimizzazione dinamica. In particolare, ha affrontato i seguenti
temi:

Controllo ottimo LQG con robustezza rispetto all'incertezza

Sistemi positivi reali e sistemi negativi immaginari

Identificazione di modelli strutturati

Analisi fattoriale

Modelli grafici

Identificazione di modelli reciproci

Stima spettrale

Stima H,

Controllo ottimo

Controllo e stima nei sistemi quantistici

Analisi di equazioni matriciali

Sistemi positivi-reali e negativi-immaginari, fattorizzazione spettrale e realizzazione stocastica
Riduzione dell’ordine del modello

I1.2 Attestazioni di merito scientifico

Febbraio 2003: Lettera di presentazione del Prof. P. A. Fuhrmann in supporto alla parteci-
pazione ad un concorso per professore di prima fascia.

Febbraio 2003: Lettera di presentazione del Prof. B. C. Levy in supporto alla partecipazione
ad un concorso per professore di prima fascia.

Aprile 2003: Attestazione di aver “maturato una significativa meritoria esperienza scien-
tifica, sicuramentell compatibile con le attivita e le responsabilita scientifiche di un
professore di prima fascia” da parte della commissione nazionale del CIRA, per la
valutazione del merito scientifico.

Dicembre 2003: Idoneita in un concorso per professore di prima fascia bandito dall’Universita

Mediterranea di Reggio Calabria.

I1.3 Borse di studio e inviti presso istituzioni scientifiche

1. Settembre 2008: Invito presso la “Ben Gurion University of the Negev” (Israele) per
la partecipazione al Workshop “LINSYS 2008”.

2. Maggio 2008: invito presso il KTH di Stoccolma.

3. Settembre 2005: Invito presso il “Center for desert studies” della Ben Gurion University
(Israele) per la partecipazione al “Workshop on Linear System Theory”.
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4. Luglio 1996: Borsa di studio del CNR per il programma di mobilita di breve durata
dei ricercatori.

5. Settembre 1993 - giugno 1994: Borsa di studio “Ing. Aldo Gini.

6. Novembre 1991 - ottobre 1994: Borsa di studio per il VII ciclo del Dottorato di Ricerca
in “Ingegneria dei Sistemi”, (primo classificato fra i concorrenti).

I1.4 Partecipazione a progetti di ricerca
I1.4.1 Progetti finalizzati all'acquisizione di risorse umane

A. Ferrante e stato uno dei proponenti del progetto “QUINTET: A strategic project on
Quantum Information Engineering @ DEI”. Il progetto che prevede il finanziamento di 4
posizioni di Ricercatore Universitario a tempo indeterminato e stato selezionato nel 2008 dal
Dipartimento di Ingegneria dell’'Informazione dell’Universita di Padova, in una procedura di
valutazione altamente competitiva nell’ambito di un bando per lo sviluppo di nuove linee di
ricerca interdisciplinari.

I1.4.2  Progetti finalizzati all'acquisizione di risorse finanziarie

Dal 1992 A. Ferrante partecipa attivamente a progetti di ricerca finanziati dal Ministero
dell’Universita e della Ricerca Scientifica, dagli atenei e dalla Comunita Europea. In parti-
colare, ha avuto un ruolo molto attivo nella presentazione e nello svolgimento della ricerca
dei seguenti progetti di ricerca finanziati su base altamente competitiva:

1. Progetto PRIN FEztracting FEssential Information and Dynamics from Complex Net-
works coordinato dal Prof. M. Zorzi e cofinanziato dal Ministero dell’Universita e della
Ricerca per gli anni 2025-2027.

2. Progetto di ateneo A Multidimensional and Multivariate Moment Problem Theory for
Target Parameter Estimation in Automotive Radars coordinato da M. Zorzi e finanziato
Dipartimento di Ingegneria dell'Informazione dell’Universita di Padova per gli anni
2019-2021.

3. Progetto di ateneo A Unifying Framework for Spectral Estimation and Matriz Comple-
tion: A New Paradigm for Identification, Estimation, and Signal Processing coordinato
da A. Ferrante e finanziato dall’ateneo di Padova per gli anni 2012-2013.

4. Progetto PRIN Nuowvi Algoritmi ed Applicazioni di Identificazione e Controllo Adatta-
tivo coordinato dal Prof. G. Picci e cofinanziato dal MIUR, per gli anni 2010-2011.

5. Progetto strategico di ateneo Quantum-Future coordinato dal Prof. P. Villoresi e fi-
nanziato dall’ateneo di Padova con 1400000 Euro per gli anni 2010-2012.

6. Progetto di ateneo Ponti di Schroedinger per Canali Quantistici: Un Nuovo Approccio
alla Codifica di Informazione e al Controllo coordinato dal dr F. Ticozzi e finanziato
dall’ateneo di Padova per gli anni 2009-2011.
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7. Progetto europeo (STREP) Feedback design for wireless networked systems, finanziato
dalla Comunita Europea per gli anni 2008-2011, nell’ambito del 7° programma quadro.
L’unita di Padova e coordinata dal Prof. S. Zampieri.

8. Progetto PRIN Tecniche ed applicazioni innovative di identificazione e controllo adat-
tativo coordinato dal Prof. G. Picci e cofinanziato dal MIUR, per gli anni 2007-2008.

9. Progetto PRIN Metodi e algoritmi innovativi per l'identificazione e il controllo adatta-
tivo di sistemi tecnologici coordinato dal Prof. G. Picci e cofinanziato dal MIUR per
gli anni 2005-2006.

10. Progetto PRIN Tecniche innovative per l'identificazione e il controllo adattativo di
sistems industriali coordinato dal Prof. G. Picci e cofinanziato dal MIUR per gli anni
2003-2004.

11. Progetto Real-Time Embedded Control of Mobile Systems with Distributed Sensing
coordinato dal Prof. G. Picci e finanziato dalla Comunita Europea per gli anni 2002-
2005.

12. Progetto PRIN Nuowe tecniche per l'identificazione e il controllo adattativo di sistem:
industrialy coordinato dal Prof. G. Picci e cofinanziato dal MURST per gli anni 2001-
2002.

13. Progetto di ateneo Controllo di Sistemi Quantistici coordinato dal Prof. M. Pavon e
finanziato dall’ateneo di Padova per gli anni 2000-2002.

14. Progetto PRIN Algoritmi e architetture per l'identificazione e il controllo dei sistems
industrialy coordinato dal Prof. G. Picci e cofinanziato dal MURST per gli anni 1999-
2000.

I1.5 Partecipazione e organizzazione di congressi ed incontri scientifici

Fin dal 1992 A. Ferrante ha partecipato ai convegni del settore dell’automatica e alle riu-
nioni annuali del CIRA. E stato organizzatore e chairperson di sessioni invitate in congressi
internazionali.

E stato membro della International Program Committee del 31th Mediterranean Conference
on Control & Automation, MED 2023 (https://med2023.eu/).

E stato membro della International Program Committee del 30th Mediterranean Conference
on Control € Automation, MED 2022 (https://www.med-control.org/med2022/).

E stato membro della International Program Committee del 29-th Mediterranean Conference
on Control & Automation, MED 2021 (http://med2021.poliba.it).

E stato membro della International Program Committee del 28-th Mediterranean Conference
on Control € Automation, MED 2020 (http://med2020.cran.univ-lorraine.fr/).

E stato membro della International Program Committee del 27-th Mediterranean Conference
on Control € Automation, MED 2019 (https://med19.technion.ac.il).

E stato membro della International Program Committee del 26-th Mediterranean Conference
on Control & Automation, MED 2018 (http://www.med-control.org/med2018).
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E stato membro della International Program Committee del 25-th Mediterranean Conference
on Control & Automation, MED ’17 (https://www.um.edu.mt/events/med2017).
E stato membro della International Program Commuttee del 23-rd Mediterranean Conference
on Control € Automation, MED °15 (http://www.med2015.uma.es).
E stato membro della International Program Committee del 22-nd Mediterranean Conference
on Control € Automation, MED °1j (http://www.unipa.it/med14/organization.php).
E stato uno degli organizzatori della conferenza internazionale FRNSI ’07 (maggiori in-
formazioni disponibili presso http://control.dei.unipd.it/ERNSIO7/index.htm) e della
International Conference on Modeling, Estimation and Control: A Symposium in Honor of
Giorgio Picci on the Occasion of his sizty-fifth Birthday (maggiori informazioni disponibili
presso http://www.dei.unipd.it/~chiuso/ICMEC/index.htm).

E stato uno dei membri della Local Organizing committee del congresso MTNS’98.

I1.6 Visite presso istituzioni scientifiche

1. Marzo — maggio 2014: Visita presso la “Curtin University of Technology”, Perth,
Australia.

2. Novembre 2012: Visita presso I’Universita degli studi di Palermo (un seminario tenuto
nel corso della visita).

3. Novembre 2011: Visita presso la “University of Melbourne” di Melbourne, Australia
(un seminario tenuto nel corso della visita).

4. Settembre 2011 — febbraio 2012: Visita presso la “Curtin University of Technology” di
Perth, Australia (un seminario tenuto nel corso della visita).

5. Marzo 2010: Visita presso 1’ “Istituto Politecnico” di Lisbona (un seminario tenuto nel
corso della visita).

6. Aprile 2009: Visita presso I'Universita degli studi di Palermo (un seminario tenuto nel
corso della visita).

7. Settembre 2008: Visita presso la “Ben Gurion University of the Negev” (Isracle). Parte-
cipazione al Workshop “LINSYS 2008”, (un seminario tenuto nel corso della visita). I
costi della visita sono stati sostenuti dall’istituzione ospitante.

8. Maggio 2008: Visita presso il KTH di Stoccolma (un seminario tenuto nel corso della
visita). I costi della visita sono stati sostenuti dall’istituzione ospitante.

9. Marzo 2008: Visita presso I'Universita degli studi di Catania (un seminario tenuto nel
corso della visita).

10. Aprile 2007: Visita presso 1'Universita degli studi di Catania (un seminario tenuto nel
corso della visita).

11. Settembre 2005: Visita presso il “Center for Desert Studies” in Sde Boker, Israele.
Partecipazione al “Workshop on Linear System Theory”, (un seminario tenuto nel
corso della visita). I costi della visita sono stati sostenuti dall’istituzione ospitante.
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12. Maggio 2001: Visita presso il Politecnico di Torino (un seminario tenuto nel corso della
visita).

13. Maggio 1998: Visite presso il Politecnico di Milano e le Universita di Roma “La
Sapienza” e Bologna (un seminario tenuto nel corso di ciascuna visita).

14. Agosto — settembre 1996: Su invito dei Proff. A. Krener e B. C. Levy visita alla
University of California, Davis, USA (missione finanziata con borsa di studio del CNR).

15. Maggio 1996: Visita al Mathematisches Institut, Universitat Wiirzburg, Wiirzburg, su
invito del Prof. H. Wimmer (un seminario tenuto nel corso della visita).

16. Settembre 1993 — giugno 1994: Visiting Scholar-Assistant Specialist presso il Institute
of Theoretical Dynamics, University of California, Davis, USA, su invito dei Proff. A.
Krener e B. C. Levy (sei seminari tenuti e sei corsi di livello graduate frequentati nel
corso della visita).

I1.7 Studenti di dottorato

A. Ferrante e stato advisor dei seguenti Dottori di Ricerca:

Lucia Falconi

Daniele Alpago: https://www.linkedin.com/in/dalpago/

Valentina Ciccone: https://www.hcm.uni-bonn.de/people/profile/valentina-ciccone/
Giacomo Baggio: http://www.dei.unipd.it/~baggio/

Chiara Masiero: http://automatica.dei.unipd.it/people/chiara-masiero.html
Mattia Zorzi: http://automatica.dei.unipd.it/people/zorzi.html

Federico Ramponi: http://federico-ramponi.unibs.it/about.html

Francesco Ticozzi: http://www.dei.unipd.it/~ticozzi/

Alessandro Abate: http://www.dcsc.tudelft.nl/~aabate/

I1.8 Collaborazioni

Prof. G. Bilardi, Universita di Padova.

Prof. A. Beghi, Universita di Padova.

Prof. A. Chiuso, Universita di Padova.

Prof. D. Clements, Sc. of Elec. Eng., University of New South Wales, Sydney, AUS.
Prof. P. Colaneri, Politecnico di Milano.

Dr F. Cuzzola, Automatic Control Laboratory, ETH-Zentrum.

Prof. D. D’Alessandro, Dep. of Mech. Eng., Univ. of California at S. Barbara, USA.
Prof. P. Fuhrmann, Dep. of Math., Ben Gurion Univ., Israel.

Prof. A. Krener, Dep. of Math., Univ. of California at Davis, USA.

Prof. A. Lepschy, Universita di Padova.

Prof. B. Levy, Dep. of Elec. Eng., Univ. of California at Davis, USA.

Prof. G. Marro, Universita di Bologna.

Prof. G. Michaletzky, Dep. of Prob. Th. and Stat., E6tvos L. Univ., Budapest, HU.
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Prof. L. Ntogramatzidis, Curtin University, Perth, AUS.

Prof. L. Pandolfi, Politecnico di Torino.

Prof. M. Pavon, Universita di Padova.

Prof. G. Picci, Universita di Padova.

Prof. S. Pinzoni, Universita di Padova.

Dr. F. Ticozzi, Universita di Padova.

Prof. U. Viaro, Universita di Udine.

Dr R. Schmid, The University of Melbourne, Australia.

Prof. H. Wimmer, Mathem. Institut, Universitat Wiirzburg, Germania.
Prof. S. Zampieri, Universita di Padova.

I1.9 Attivita editoriali

A. Ferrante e Associate Editor di Applied Sciences e di IET Control Theory & Applications.
E revisore di articoli sottoposti a riviste e conferenze del campo dell’Ingegneria dell’Informa-
zione. In particolare, ¢ regolarmente revisore di articoli sottoposti alle seguenti riviste:
SIAM J. on Control & Optimization, IEEE Transactions Aut.Contr., Systems & Control
Letters, Automatica, Linear Algebra and its Applications, SITAM J. on Matrix Analysis and
Applications.
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[IT Attivita didattica

III.1 Attivita didattica istituzionale

2024 - 2025: 2 corsi di Fondamenti di automatica per il Corso di Laurea in Ingegneria
Biomedica (I e IT canale) tenuti all’Universita di Padova per titolarita.
24 ore del corso di Controlli automatici per il Corso di Laurea in Ingegneria Mecca-
tronica tenute all’Universita di Padova (campus di Vicenza) per supplenza.

2023 - 2024: 2 corsi di Fondamenti di automatica per il Corso di Laurea in Ingegneria
Biomedica (I e II canale) tenuti all’Universita di Padova per titolarita.

2022 - 2023: 2 corsi di Fondamenti di automatica per il Corso di Laurea in Ingegneria
Biomedica (I e I canale) tenuti all’Universita di Padova per titolarita.

2021 - 2022: 2 corsi di Fondamenti di automatica per il Corso di Laurea in Ingegneria
Biomedica (I e IT canale) tenuti all’Universita di Padova per titolarita.

2020 - 2021: Corso di Fondamenti di automatica per il Corso di Laurea in Ingegneria
Biomedica (I canale) tenuto all’Universita di Padova per titolarita.
24 ore del corso di Fondamenti di automatica per il Corso di Laurea in Ingegneria
Biomedica (II canale) tenuto all’Universita di Padova come incarico aggiuntivo.
8 ore del corso di Control Laboratory per il Corso di Laurea in Control Systems Engi-
neering tenuto all’Universita di Padova come incarico aggiuntivo.

2019 - 2020: Corso di Fondamenti di automatica per il Corsi di Laurea in Ingegneria
Biomedica e Ingegneria Elettronica tenuto all’Universita di Padova per titolarita.
Corso di Controllo digitale per il corso di Laurea Magistrale in Ingegneria dell’ Automa-
zione tenuto all’Universita di Padova come incarico aggiuntivo.

2018 - 2019: Corso di Fondamenti di automatica per il Corsi di Laurea in Ingegneria
Biomedica e Ingegneria Elettronica tenuto all’'Universita di Padova per titolarita.
Corso di Controllo digitale per il corso di Laurea Magistrale in Ingegneria dell’ Automa-
zione tenuto all’Universita di Padova come incarico aggiuntivo.

2017 - 2018: Corso di Fondamenti di automatica per il Corsi di Laurea in Ingegneria
Biomedica e Ingegneria Elettronica tenuto all’'Universita di Padova per titolarita.
Corso di Controllo digitale per il corso di Laurea Magistrale in Ingegneria dell’ Automa-
zione tenuto all’Universita di Padova come incarico aggiuntivo.

2016 - 2017: Corso di Fondamenti di automatica per il Corsi di Laurea in Ingegneria
Biomedica e Ingegneria Elettronica tenuto all’'Universita di Padova per titolarita.
Corso di Controllo digitale per il corso di Laurea Magistrale in Ingegneria dell’Automa-
zione tenuto all’Universita di Padova come incarico aggiuntivo. Corso di Algebra lineare
e geometria (parziale) per il corsi di Laurea in Ingegneria del settore dell’Informazione
tenuto all’Universita di Padova come incarico aggiuntivo.
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2015 - 2016: Corso di Fondamenti di automatica per il Corsi di Laurea in Ingegneria
Biomedica e Ingegneria Elettronica tenuto all’'Universita di Padova per titolarita.
Corso di Controllo digitale per il corso di Laurea Magistrale in Ingegneria dell’ Automa-
zione tenuto all’Universita di Padova come incarico aggiuntivo.

2014 - 2015: Corso di Fondamenti di automatica per il Corsi di Laurea in Ingegneria
Biomedica e Ingegneria Elettronica tenuto all’'Universita di Padova per titolarita.
Corso di Controllo digitale per il corso di Laurea Magistrale in Ingegneria dell’Automa-
zione tenuto all’Universita di Padova come incarico aggiuntivo.

2013 - 2014: Corso di Fondamenti di automatica per il Corsi di Laurea in Ingegneria
Biomedica e Ingegneria Elettronica tenuto all’'Universita di Padova per titolarita.
Corso di Controllo digitale per il corso di Laurea Magistrale in Ingegneria dell’Automa-
zione tenuto all’Universita di Padova come incarico aggiuntivo.

2012 - 2013: Corso di Fondamenti di automatica per il Corsi di Laurea in Ingegneria
Biomedica e Ingegneria Elettronica tenuto all’Universita di Padova per titolarita.
Corso di Tecniche avanzate di controllo per il corso di Laurea Magistrale in Ingegneria
dell’Automazione tenuto all’Universita di Padova come incarico aggiuntivo.

2010 - 2011: Corso di Controlli automatici per il Corso di Laurea in Ingegneria Gestionale
tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) per titolarita.

2009 - 2010: Corso di Identificazione dei modelli per il Corso di Laurea Magistrale in In-
gegneria dell’Automazione tenuto all’Universita di Padova per supplenza.
Corso di Controlli automatici per il Corso di Laurea in Ingegneria Meccatronica tenuto
all’Universita di Padova (sede di Vicenza) per titolarita.

2008 - 2009: Corso di Controlli automatici per il Corso di Laurea in Ingegneria Gestionale
(I canale) tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) per titolarita.
Corso di Controlli automaticiper il Corso di Laurea in Ingegneria Gestionale (II canale)
tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) come incarico aggiuntivo.

2007 - 2008: Corso di Controlli automatici per il Corso di Laurea in Ingegneria Gestionale
(I canale) tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) per titolarita.
Corso di Controlli automatici per il Corso di Laurea in Ingegneria Gestionale (II canale)
tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) come incarico aggiuntivo.

2006 - 2007: Corso di Controlli automatici per il Corso di Laurea in Ingegneria Gestionale
(I canale) tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) per titolarita.
Corso di Controlli automatici per il Corso di Laurea in Ingegneria Gestionale (II canale)
tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) come incarico aggiuntivo.

2005 - 2006: Corso di Controlli automatici per il Corso di Laurea in Ingegneria Gestionale
(I canale) tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) per titolarita.
Corso di Controlli automatici per il Corso di Laurea in Ingegneria Gestionale (II canale)
tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) come incarico aggiuntivo.
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2004 - 2005: Corso di Controlli automatici per il Corso di Laurea in Ingegneria Gestionale
tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) per titolarita.
Corso di Fondamenti di automatica per il Corso di Laurea in Ingegneria Elettronica
tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) per supplenza.

2003 - 2004: Corso di Controlli automatici per il Corso di Laurea in Ingegneria Gestionale
tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) per titolarita.
Corso di Fondamenti di automatica per il Corso di Laurea in Ingegneria Elettronica
tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) per supplenza.

2002 - 2003: Corso di Fondamenti di automatica per il Corso di Laurea in Ingegneria Elet-
tronica tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) per titolarita.
Corso di Analisi dei dati per il Corso di Laurea in Ingegneria per I’Ambiente e il
Territorio tenuto all’Universita di Padova per supplenza.

2001 - 2002: Corso di Identificazione dei modelli e analist dei dati per il Corso di Laurea in
Ingegneria Gestionale tenuto all’Universita di Padova (sede di Vicenza) per titolarita.
Corso di Analisi dei dati per il Corso di Laurea in Ingegneria per I’Ambiente e il
Territorio tenuto all’Universita di Padova per supplenza.

Corso di Fondamenti di automatica per il Corso di Laurea in Ingegneria Informatica
tenuto al Politecnico di Milano per supplenza.

2000 - 2001: Corso di Fondamenti di automatica per il Corso di Laurea in Ingegneria Elet-
trica tenuto al Politecnico di Milano per titolarita.
Corso di Dottorato di Complementi di analisi e controllo di sistemi lineari multivari-
abili tenuto al Politecnico di Milano in collaborazione con i Proff. P. Colaneri e A.
Locatelli.

1999 - 2000: Corso di Fondamenti di automatica per il Corso di Laurea in Ingegneria Elet-
trica tenuto al Politecnico di Milano per titolarita.
Ha tenuto inoltre alcune lezioni all’Universita di Padova nei corsi di Identificazione de:
modelli e analisi dei dati (Titolare: Prof. G. Picci) e di Controlli automatici (Titolare:
Prof. S. Zampieri).

1998 - 1999: Corso di Identificazione dei modelli e analisi dei dati per il Corso di Laurea
in Ingegneria Informatica tenuto al Politecnico di Milano per titolarita.

1995 - 1998: In questo periodo Augusto Ferrante ha tenuto alcuni cicli di lezioni per i corsi
di
- Controlli Automatici - Universita di Udine. Titolare: Prof. U. Viaro.

- Teoria dei Sistemi - Universita di Udine. Titolare: Prof. F. Blanchini.

- Controlli Automatici - Universita di Padova. Titolare: Prof. A. Lepschy.

- Teoria dell’ldentificazione - Universita di Padova. Titolare: Prof. G. Picci.
- FElettronica Applicata - Universita di Udine. Titolare: Prof. E. Sangiorgi.

1994 - 1995: Corso di Controlli Automatici per il D.U. in Ingeneria Meccanica tenuto
all’Universita di Udine come professore a contratto.
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1991 - 1994: In questo periodo Augusto Ferrante ha tenuto alcuni cicli di lezioni sulle
tecniche moderne di controllo nell’ambito del corso di Controlli Automatici tenuto
all’Universita di Padova dal Prof. M. Pavon.

II1.2 Altre attivita didattiche

Novembre 2022 - aprile 2024: Realizzazione di due MOOC intitolati “Introduzione alla
teoria dei sistemi” (MOOC in italiano) e “Introduction to Systems’ Theory” (MOOC
in inglese). MOOC realizzati in collaborazione con il Prof. Giacomo Baggio con
il supporto del Ufficio Digital Learning e Multimedia nell’ambito di un progetto di
Ateneo e della Scuola di Ingegneria dell’Universita di Padova.

Novembre 2002 - gennaio 2003: Ciclo di 16 ore di lezione su modellistica di sistemi e
stima ottima tenuto per Magneti Marelli Motorsport nell’ambito di un accordo di
collaborazione.

Luglio 1999: Seminario intitolato “Modelli di stato di processi stazionari e realizzazione
stocastica” nell’ambito della scuola estiva di Dottorato di Ricerca di Bertinoro sul
tema Metodi statistici per ['identificazione. (Augusto Ferrante ha coadiuvato il Prof.
G. Picci nell’organizzazione della scuola).

Aprile 1993: Ciclo di 20 ore di lezione sul filtraggio ottimo per il corso di Optimal and
adaptive filtering tenuto alla University of California at Davis dal prof. B. C. Levy.
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IV Altre attivita

IV.1 Attivita di terza missione

A. Ferrante ¢ stato organizzatore e relatore di una conferenza divulgativa intitolata “L’equa-
zione del Riccati e la media armonica del Rizzetti: gli algoritmi del XVIII secolo” tenuta
a Castelfranco Veneto nel maggio 2022 con il patrocinio del Dipartimento di Ingegneria
dell’Informazione e sotto 'egida delle celebrazioni per gli 800 anni dell’Ateneo patavino.

1V.2 Attivita di collaborazione con aziende

A. Ferrante ¢ membro del Consiglio di Amministrazione di Fracarro s.r.l.

A. Ferrante ¢ membro del Consiglio di Amministrazione di Hemina S.p.A.

E stato responsabile scientifico (assieme al Prof. Mauro Bisiacco dell’Universita di Padova)
di un Contratto di Ricerca con il “Racing Department” della ditta “Magneti Marelli S.p.A.”,
per lo sviluppo di un sistema di controllo di coppia per automobili da “Formula 1”.

Ha collaborato con la ditta “Laben S.p.A.” ad un progetto per il tracking di satelliti in
missioni nello spazio al di fuori dell’orbita terrestre (deep space). Nell’ambito di tale colla-
borazione ¢ stato relatore di una tesi nell’ambito della quale, grazie all'impiego di tecniche
di filtraggio alla Kalman, si sono ottenuti notevoli miglioramenti rispetto allo stato dell’arte.
Ha collaborato con la ditta “Danieli S.p.A.” ad un progetto per la stima del livello dell’acciaio
in un processo di colata continua.

IV.3 Servizi all'ateneo, al dipartimento e al settore scientifico ING-INF /04

2023: componente della Commissione per ’attribuzione dell’ Abilitazione Scientifica Nazionale
alle funzioni di professore di prima e di seconda fascia (ASN 2021) quale Commissario sos-
tituto del settore concorsuale 09/G1- AUTOMATICA.

Dal 2019 al 2021: componente della Commissione (in esecuzione di provvedimenti giuris-
dizionali) per I'attribuzione dell’Abilitazione Scientifica Nazionale alle funzioni di professore
di prima e di seconda fascia (ASN 2016).

Dal 2020 al 2021: Presidente del Consiglio di Corso di Laurea Magistrale in Control Systems
Engineering.

Dal 2013 al 2020: Presidente del Consiglio di Corso di Laurea Magistrale in Ingegneria
dell’Automazione.

Dal 2006 al 2018: membro della Giunta del Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione
dell’Universita di Padova.

Dal 2014 al 2018: membro della Commissione “Risorse” del Dipartimento di Ingegneria
dell’Informazione dell’Universita di Padova.

Dal 2015 al 2019: referente della SUA-RD del Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione
dell’Universita di Padova.

Dal 2015 al 2018: referente della VQR del Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione
dell’Universita di Padova.

Nel 2015 e stato membro della Commissione per la conferma in ruolo dei Docenti del settore
scientifico ING-INF /04.

Dal 2006 al 2014: stato membro della Commissione “Ricerca” del Dipartimento di Ingegneria
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dell’Informazione dell’Universita di Padova.

Dal 2004 al 2015: responsabile della didattica della Scuola di Dottorato in Ingegneria dell’In-
formazione.

Dal 2005 al 2010: membro della Commissione “Giovani Ricercatori” del Dipartimento di
Ingegneria dell'Informazione dell’Universita di Padova.

Dal 2005 al 2010: membro del Consiglio Direttivo della Scuola di Dottorato in Ingegneria
dell’Informazione.

Dal 2006 al 2013: membro della Commissione scientifica di area dell’Ingegneria dell’informazione
dell’Universita di Padova.

Dal 2001 al 2004: coordinatore del corso di Dottorato in Automatica e Ricerca Operativa
presso il Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione dell’Universita di Padova.

Ha prestato servizio come commissario in valutazioni comparative per posti di docente uni-
versitario; valutazioni per posti di:

Professore Ordinario (due posti) presso I’Universita degli studi di Padova come presidente
della Commissione (2021),

Ricercatore Universitario TDB presso I’Universita degli studi di Catania come presidente
della Commissione (2018),

Professore Associato presso 1'Universita degli studi di Brescia (2018),

Ricercatore Universitario TDA presso I’Universita degli studi di Catania come presidente
della Commissione (2018),

Ricercatore Universitario TDB presso 1’Universita degli studi di Padova come presidente
della Commissione (2017),

Professore Associato presso I’Universita degli studi di Padova come presidente della Com-
missione (2015),

Professore Associato presso I’Universita degli studi di Palermo (2006),

Professore Associato presso I’Universita di Roma Tor Vergata (2003),

Ricercatore Universitario presso I'Universita degli studi di Pavia (2010),

Ricercatore Universitario presso la SISSA di Trieste (2004).
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