CONTROL SYSTEMS ENGINEERING LM 25 - Ord. 2025 e 2026

MANIFESTO A.A. 2026/2027
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OBBLIGATORI
2026 | X | X| X[ X]|X Systems Theory X P ING-INF/04 IINF-04/A caratterizzante automazione + M-EE 9| 72|72 Sl |Valcher Elena istituzionale
2026 1 X X Machine learning A X P ING-INF/04 1INF-04/A caratterizzante automazione da M-CE 9| 72|72 Sl |Di Camillo Barbara mutuato
2026 | X X Machine learning B X P ING-INF/04 1INF-04/A caratterizzante automazione da M-CE 9| 72|72 Sl |Vandin Fabio mutuato
+ M- N N N -
2026 | 1 (X X Machine learning C X P |ING-INF/04 IINF-04/A caratterizzante automazione D:faCSEclieMncZE' M-IBM, M-ICT, LM 9| 72|72 Sl |Chiuso Alessandro istituzionale
2026 1 1 X | X Digital Control X P ING-INF/04 1INF-04/A caratterizzante automazione + M-EE 6 | 48 | 48 Bruschetta Mattia istituzionale
2026 | 2 | X[ X[ X Estimation and Filtering X P ING-INF/04 IINF-04/A caratterizzante automazione 6 | 48 | 48 Sl |Pillonetto Gianluigi istituzionale
2026 | 2 [ X|X]|X Control Engineering Laboratory 48 ore DF +2 turni da 24 ore LAB X P ING-INF/04 1INF-04/A caratterizzante automazione + M-EE 9 [ 72 |48 S| |Falco Pietro istituzionale
2026 | 2 [ X[ X]| X Control Engineering Laboratory 48 ore DF +2 turni da 24 ore LAB X P ING-INF/04 1INF-04/A caratterizzante automazione + M-EE 9 | 72 48 bando
2026 | 1| X Foundations of Artificial Intelligence A ING-INF/05 1INF-05/A affine affine da M-CE 9 (72| 48 Bellotto Nicola mutuato
2026 | 1| X Foundations of Artificial Intelligence A ING-INF/05 IINF-05/A affine affine da M-CE 9| 72 24 mutuato
2026 1 1| X Foundations of Artificial Intelligence B ING-INF/05 1INF-05/A affine affine da M-CE 9 | 72 48 Tortora Stefano mutuato
2026 | 1|X Foundations of Artificial Intelligence B ING-INF/05 IINF-05/A affine affine da M-CE 9| 72 24 Sl |Satta Giorgio mutuato
2026 | 2 | X Deep Learning A ING-INF/03 IINF-03/A affine affine da M-CE 6 | 48 [ 48 Sl |Nanni Loris mutuato
2026 | 2 | X Deep Learning B ING-INF/03 1INF-03/A affine affine da M-CE 6 | 48 | 48 mutuato
2026 | 2 | X Deep Learning C ING-INF/03 IINF-03/A affine affine da M-ICT 6 | 48 [ 48 Sl [Milani Simone mutuato
15 cfu affini e 21 cfu caratterizzanti + 15 CFU a scelta
AFFINI PRIMO ANNO
2026 | 2 Dynamical Systems and Lagrangian Mechanics X P MAT/07 MATH-04/A affine affine 9 | 72 Sl |Bernardi Olga aggregazione
2026 | 1 Convex Optimization X P MAT/09 MATH-06/A affine affine + M-ICT 6 | 48 | 48 S| |Salvagnin Domenico istituzionale
2026 | 2 Advanced Topics in Optimization X P MAT/09 MATH-06/A affine affine 6 | 48 | 16 Sl |Salvagnin Domenico istituzionale
2026 | 2 Advanced Topics in Optimization X P MAT/09 MATH-06/A affine affine 6 | 48 | 32 S| |Roberti Roberto istituzionale
2026 | 2 Quantum Dynamics, Measurements and Control X P ING-INF/04 IINF-04/A caratterizzante automazione da M-QSE 6 | 48 | 48 Sl [Ticozzi Francesco mutuato
2026 | 2 Quantum Information and Computing X P FIS/03 PHYS-03/A affine affine da M-QSE 6 | 48 [ 48 SI_|Vallone Giuseppe mutuato
2026 | 2 Computer Vision 54 ore DF + 2 turni da 18 ore LAB X P ING-INF/05 1INF-05/A affine affine da M-CE 9| 72|72 Sl |Ghidoni Stefano mutuato
2026 1 2 Computer Vision 54 ore DF + 2 turni da 18 ore LAB X P ING-INF/05 1INF-05/A affine affine da M-CE 9| 72 mutuato
2026 | 1 Computer Vision X P ING-INF/03 1INF-03/A affine affine da M-ICT (Mod. B) 6 | 48 | 48 Sl |Zanuttigh Pietro mutuato
CARATTERIZZANTI PRIMO ANNO
+ M-EE, M-CE, M-ICT (Industrial
2026 | 1 Industrial Automation X P ING-INF/04 1INF-04/A caratterizzante automazione T (Industria 9|72 72 possibile rinnovo contratto
communications)
2026 | 1 Embedded Real-Time Control X P ING-INF/04 IINF-04/A caratterizzante automazione 6 | 48 48 possibile rinnovo contratto
2026 | 2 X Robotics and Control X P ING-INF/04 IINF-04/A caratterizzante automazione + M-CE 9 (72|72 Sl |Carli Ruggero istituzionale
AFFINI SECONDO ANNO
2025 |lI 1 Automata, Languages and Computation X P ING-INF/05 IINF-05/A affine affine da M-CE 9 [ 72 TACE TACE TACE
2025 1 Digital Signal Processing X P |ING-INF/03 IINF-03/A affine affine 6 | 48 TACE TACE TACE
2025 1l 1 Game Theory X B ING-INF/03 1INF-03/A affine affine da M_I(_:T (Game_ Theory and 6 | 48 mutuato
Strategic Behavior)
2025 1l 1 Game Theory X B ING-INF/03 1INF-03/A affine affine da M_I(_:T (Game_ Theory and 6 | 48 mutuato
Strategic Behavior)
2025 1l 2 Information Security 40 ore DF + 1 turno da 8 ore LAB X P ING-INF/03 IINF-03/A affine affine da M-ICT 6 | 48 | 48 S| |Laurenti Nicola istituzionale
2025 1} 1 Intelligent Robotics X P ING-INF/05 IINF-05/A affine affine da M-CE 9| 72|72 Sl |Menegatti Emanuele mutuato
2025 1l 1 Learning from Networks X P ING-INF/05 IINF-05/A affine affine da M-CE 6 | 48 | 48 Sl |Vandin Fabio mutuato
2025 1} 1 Mathematical Cell Biology X P ING-INF/06 IBIO-01/A affine affine da M-IBM 6 | 48 Sl |Pedersen Morten Gram |mutuato
+ M-CE (Measurement Architectures
48 6CFU)DF + 1t da 24
2025 Il 1 Sensing and Measurement Systems oreo(r_:c(FU) LA)B urno da X P ING-INF/07 IMIS-01/B affine affine for Cyber-physical Systems), M-ICT 9 (72|48 Sl |Giorgi Giada istituzionale
(6CFU)
+ M-CE (Measurement Architectures
48 6CFU)DF + 1t da 24
2025 ] 1 Sensing and Measurement Systems oreo(r_:c(FU) LA)B urno da X P ING-INF/07 IMIS-01/B affine affine for Cyber-physical Systems), M-ICT 9 (72 24 bando
(6CFU)
2025 1l 1 Modeling and control of electric drives X P ING-IND/32 IIND-08/A affine affine + M-EE, M-IAS 9 (72|72 S| |Bianchi Nicola istituzionale
2025 Il 2 Neural Networks and Deep Learning X P ING-INF/03 IINF-03/A affine affine da M-ICT (Deep Learning) 6 | 48 | 48 Sl [Milani Simome mutuato
2025 1l 2 Automotive and Domotics X P :zg::zzg;gz:ﬂ; IINF-01/A(6cfu) IMIS-01/B(3cfu) [affine affine da M-EE 9 (72 Sl |Trivellin Nicola mutuato
2025 1l 2 Automotive and Domotics X P :zg::zzg;gz:ﬂ; IINF-01/A(6cfu) IMIS-01/B(3cfu) [affine affine da M-EE 9 (72 Sl [Chiodini Sebastiano mutuato
2025 1l 2 Big Data Computing A X P ING-INF/05 IINF-05/A affine affine da M-CE (Mining of Big Data) 6 | 48 | 48 S| |Pietracaprina |Andrea mutuato
2025 Il 2 Big Data Computing B X P ING-INF/05 IINF-05/A affine affine da M-CE (Mining of Big Data) 6 | 48 | 48 Sl |Silvestri Francesco mutuato
2025 1l 1 Control of Biological Systems X P ING-INF/06 I1BIO-01/A affine affine da M-IBM 6 | 48 S| |Del Favero Simone mutuato
2025 1} 1 Smart Grids X P ING-INF/01 IINF-01/A affine affine da M-EE 6 | 48 | 48 Sl |Caldognetto Tommaso mutuato
2025 1l 2 Stochastic Processes X P ING-INF/03 IINF-03/A affine affine da M-ICT 6 | 48 | 48 S| |Zorzi Michele mutuato
CARATTERIZZANTI SECONDO ANNO
2025 Il 1 Learning Dynamical Systems X P ING-INF/04 1INF-04/A caratterizzante automazione + LM in Mathematical Engineering 9 (72|72 Sl |Zorzi Mattia istituzionale
2025 Il 1 Adaptive and Model Predictive Control X P ING-INF/04 IINF-04/A caratterizzante automazione 6 [ 48 | 48 SI_|Beghi Alessandro istituzionale
2025 1] 2 Design of Mechanical Drives X P ING-IND/13 1IND-02/A caratterizzante automazione 6 | 48 SI_|Lenzo Basilio istituzionale
2025 I 1 Industrial Robotics X P ING-IND/13 1IND-02/A caratterizzante automazione da M-CE 9 [ 72 SI_|Boschetti Giovanni mutuato
2025 Il 2 Network Dynamical Systems X P ING-INF/04 IINF-04/A caratterizzante automazione 6 | 48 | 48 S| |Baggio Giacomo istituzionale
2025 Il 1 Systems Biology X P ING-INF/04 IINF-04/A caratterizzante automazione +M-1BM 6 | 48 | 40 S| _[Schenato Luca istituzionale
2025 1} 1 Systems Biology X P ING-INF/04 1INF-04/A caratterizzante automazione +M-1BM 6 |48 [ 8
2025 1 1 Reinforcement Learning X P ING-INF/04 IINF-04/A caratterizzante automazione + M-ICT, M-CE 6 [ 48 | 48 Sl |Susto Gian Antonio |istituzionale
2025 1l 1 Robotics and Control 2 X P :zg::zzgg g EES; 2’:5;04/A (1o G IRT=EE// 6caratterizzante, 3 affine 6automazione, 3affine 9 (72|72 Sl |Cenedese Angelo istituzionale
2025 1} 2 Robotics laboratory X P ING-INF/04 IINF-04/A caratterizzante automazione 6 | 48 | 48 Sl |Dalla Libera Alberto istituzionale
2025 1l 2 Nonlinear Systems and Control X P ING-INF/04 IINF-04/A caratterizzante automazione 6 | 48 | 48 Sl |Zampieri Sandro istituzionale
tirocini f tivi e di
2025 | 1| A (2) |INTERNSHIP X altro rocini formativi € ¢l 9 | 225 SI |Cenedese  |Angelo responsabilita didattica
orientamento
tirocini f tivi e di
2025 | 1| A (2) |RESEARCH TRAINING X altro rocintformativi e ¢l 9 |225 Sl |Cenedese Angelo responsabilita didattica
orientamento
2026 | A Final project X altre 21 prova finale 21 | 525

(1) Non si possono scegliere entrambi i corsi
(2) uno a scelta




